
Cognition (cf. imaginaire) dans le contexte de l’action (cf. 
monde physique, réel) et de l’émotion (cf. valeurs) – Quelques 

aspects typiques pour humains et sociétés, agents et groupes
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Pour la cognition, tout commence avec la sélection 
des buts appropriés (càd. valeurs et émotion), en 

nchronisme avec le réel (càd. la nature)

Exemples de systèmes cognitifs, intelligents, 
opérationels dans le monde réel

Fait par l’humain,
"artificiel"

neutre, 
plus général

"naturel",
anthropomorphique

G
"Groupe",

approche collective

Pour la cognition, tout commence par la sélection 
du but approprié (c.-à-d. les valeurs, l’émotion), 

en synchronisme avec le réel, la nature.
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